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 МЕХАНИЧЕСКАЯ РУКА, 
ная в виде рычага, шарнирно с в я з а н ­
ного с основанием и снабженного з а х ­
ватным устройством, о т л и ч а ю ­

 тем, ч т о , с целью повыше­
ния экономичности работы, она снабже­
на упругим элементом, связывающим 

 с основанием, при этом рычаг под­
вешен на основании, упругий элемент 
закреплен одним концом на рычаге меж­
ду шарниром и захватным  
а другим - на основании, причем точка 
крепления упругого элемента на о с н о ­
вании расположена на  п р о ­
ходящей через ось шарнира, соединяю­
щего рычаг с основанием. I 

 

 

 

  



 1 2 3 7 4 
 относится к 

 а именно к  
и может быть использовано для п е р е ­
мещения предметов между двумя конеч­
ными положениями. 5 

Целью изобретения является повы­
шение экономичности работы. 

На фиг. I изображена механическая 
р у к а , общий в и д ; на  2 - механи­
ческая рука с двумя крайними положе-   

 
Механическая рука выполнена в в и ­

де рычага  захватного устройства 2 
и упругого элемента 3. Питатель 4 в 
виде конвейера расположен выше прием- 15 
ного транспортера 5 , н а который п е р е ­
даются предметы 6 с питателя 4. 

Рычаг  связан с основанием 7 п о ­
средством шарнира  

Механическая рука работает  20 
щим  

  
Рычаг I   точке мак 

симального отклонения где 
вается предмет 6. Под действием  
тяжести, от веса  рычага 
1 и предмета 6, рычаг 1 поворачивает 
ся вокруг оси шарнира 8 , при этом 
упругий элемент 3  накап­
ливая потенциальную  В к р а й ­
нем нижнем положении предмет 6 с б р а ­
сывается на транспортер   рычаг 1 
за счет энергии  элемента 3 
возвращается в исходное положение, 
и цикл повторяется. 

В случае отсутствия ограничителя 
крайнего нижнего положения рычага 1 
последний после прохождения крайней 
нижней точки, где предмет 6 сбрасы­
вается на транспортер  по инерции 
перемещается дальше и под действием 
упругого элемента производит захват 
предмета с другого накопителя. 
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