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2. Пат. 126422. Україна. Блок живлення лабораторного стенда / О. В. Савченко, І. С. Білюк, Д. Ю. 

Шарейко, А. М. Фоменко, С. І. Ольшевський, Л. А. Фоменко, О. В. Майборода (Україна). – Заявл. 27.10.2017 ; 

опубл. 25.06.2018, Бюл. № 12. 

3. Импульсный блок питания на IR2151-IR2153 [Електронний ресурс]. – Режим доступу: 

http://radiostroi.ru/index.php/pitan776/57-impblokpitkomp.html/. 

 

 

 

УДК 681.5 

СИСТЕМА КЕРУВАННЯ КРОКОВИМИ ДВИГУНАМИ ПРОМИСЛОВИХ РОБОТІВ 

Савченко О.В., Білюк І.С., Фоменко А.М., Шарейко Д.Ю.,Ольшевський С.І. 

Національний університет кораблебудування ім. адм. Макарова, м. Миколаїв 

У сучасних електромеханічних системах широко використовуються крокові двигуни. Від системи 

керування залежить точність роботи промислового устаткування.  

Метою даної роботи є розширення діапазону регулювання кроковими двигунами у порівнянні з базовим 

варіантом. Реалізувати режими роботи 1/2 , 1/4 та 1/8 кроку для більш точного керування двигуном. Зробити 

відображення роботи крокового двигуна на символьному дисплеї. Також реалізувати керування з ПЕОМ 

через інтерфейс RS-232 за допомогою USB порту. 

     Відома система керування кроковими двигунами, що містить друковану плату, на якій розташовані 

мікроконтролер,  кнопки керування, сигнальні світлодиоди,  система транзисторних підсилювачів, захисних 

диодів, та роз‘ємів зовнішніх підключень [1]. 

Уроботі [2] запропоновано систему керування кроковими двигунами, що містить друковану плату, на якій 

розташовані мікроконтролер,  контрольні кнопки, сигнальні світлодиоди,  транзисторна збірка ULN2003, 

лінійний стабілізатор напруги L7805 та роз‘ємів зовнішніх підключень.  Для індикації режимів роботи 

крокового двигуна було додано символьний дисплей, з використанням інтерфейсу І2С, додано керування 

мікроконтролером з ПЕОМ через інтерфейс RS-232. Принципова схема системи керування представлена на 

рисунку 1. 

 

Рисунок 1 – принципова схема системи керування кроковими двигунами 

На схемі зображений мікроконтролер ATTINI 2313 – 1 з кварцевим резонатором – 2, кнопки керування  – 

3, зовнішні роз‘єм живлення – 4, контрольні світлодіоди – 5, транзисторної збірки uln2003 – 6, роз‘єм 

підключення крокового двигуна – 7, роз‘єм USB-B – 8, мікросхема послідовного порту FT232R – 9, 

мікросхема І2С інтерфейсу PCF8574 – 10, символьного дисплею HD44780, 16х2 – 11 та лінійного 

стабілізатора напруги L7805 –12.  
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Представлена на рисунку 1 система керування кроковими двигунами відрізняється тим, що для індикації 

режимів роботи крокового двигуна було додано символьний дисплей HD44780, який підключений через 

інтерфейс І2С за допомогою мікросхеми PCF8574. Додано керування мікроконтролером з ПЕОМ через 

інтерфейс RS-232 з використанням мікросхеми FT232R. Це дозволяє підвищити наочність системи керування, 

і дозволяє використовувати схему, що пропонується, у якості окремого модуля у складі модульної системи 

керування технологічного обладнання. 

Висновки: Запропонована система керування випробовується у складі лабораторного стенда кафедри 

автоматики НУК. Також вона може бути використана у промислових роботах та інших електромеханічних 

пристроях. 

Література 

1. Пат. № 114218 Система керування кроковими двигунами. Зареєстровано в Державному реєстрі 
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2. Пат. 122376. Україна. Система керування кроковими двигунами / О. В. Савченко, І. С. Білюк, А. М. 

Фоменко, Д. Ю. Шарейко, С. І. Ольшевський, Л. А Фоменко (Україна). – Заявл. 10.05.2017 ; опубл. 

10.01.2018, Бюл. № 1. 
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НЕЧІТКЕ КЕРУВАННЯ ЕЛЕКТРОПРИВОДІВ КАМЕР СПОСТЕРЕЖЕННЯ 

Білюк Іван Сергійович, Шарейко Дмитро Юрійович, Фоменко Андрій Миколайович, Савченко Олег 

Валерійович, Різник Володимир Олексійович. 

Національний університет кораблебудування імені адмірала Макарова 

Системи телевізійного спостереження призначені для забезпечення безпеки на об'єкті, що 

охороняється. Вони дозволяють одному або декільком спостерігачам одночасно стежити за одним або 

багатьма об'єктами, що знаходяться деколи на значній відстані як один від одного, так і від місця 

спостереження. В даний час системи телевізійного спостереження не є екзотикою. Вартість найпростіших 

систем дозволяє їх використовувати як, наприклад, дверне око. Загальна структура системи зображена на  

рис. 1. 

Система складається з наступних модулів: блоку датчиків, блоку формування і розпізнавання образів, 

блоку пам'яті історії керування, блоку формування правил керування, блоку оцінки стану об'єкта керування, 

бази знань нечітких правил керування, блоку прийняття рішень і виконуючого органа, а також навколишнього 

середовища. Тут під середовищем у широкому змісті розуміється все зовнішнє середовище, на яку може 

робити вплив виконуючий орган і параметри якої може реєструвати блок датчиків, включаючи сам об'єкт 

керування. Під середовищем у вузькому змісті розуміється зовнішнє середовище без ОК. Під базою знань 

системи надалі мається на увазі сукупність пам'яті історії керування і набору нечітких правил керування. 

Останній також можна назвати базою знань правил керування. 

Блок датчиків через рівні інтервали часу (на кожнім такті роботи керуючої системи) вимірює параметри 

зовнішнього середовища. Вони у виді значень фізичних перемінних x1(t), x2(t),…... xn(t) надходять на вхід блоку 

формування і розпізнавання образів. 
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