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Abstract. The problem of modernization of existing and creation of additional equipment of 

experimental towing tank for possibility of carrying out of towing tests of models of high-speed 
vessels, accompanied by dynamic change of trim is considered. Results of towing tests of high-speed 
boat with new equipment for trim registration are presented. Conclusions and recommendations are 
made on carrying out of towing tests of high-speed boats in a gravity type towing tank. 
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Анотація. В даний час для гідрографічних та природоохоронних досліджень внутрішніх 

водойм та прибережних вод все частіше використовуються безпілотні надводні човни. 
Створення та використання такого типу обладнання в даний час є одним із основних напрямків 
розвитку технічних засобів дослідження водного середовища. 
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Для формулювання завдань створення безекіпажного надводного судна (БНС) 

використали системний підхід, що передбачає облік взаємного впливу всіх значних вузлів 
новостворюваного судна. 

З позицій системного підходу до загального набору основних завдань створення БНС слід 
зарахувати наступний комплекс завдань: 

- комплекс завдань раціонального вибору форми корпусу БНС, яка б відповідала вимогам 
мореплавства та забезпечувала виконання всього переліку режимів експлуатації; 

- комплекс завдань щодо вибору головної енергетичної установки та рухово-кермового 
комплексу БНС, єдиної електроенергетичної системи (ЄЕЕС), які б забезпечили оптимізацію 
процесів зберігання та ефективне використання бортової енергії з метою підвищення 
автономності; 

- комплекс завдань із синтезу систем інформаційного та керуючого забезпечення БНС, 
автоматичного управління його безпечним рухом, зв'язку з береговим центром управління, 
бортовою науковою апаратурою, у тому числі підводними роботами; 

- Комплекс завдань синтезу систем, що забезпечують ефективне використання групи БНС 
та розробку вбудованих систем діагностики бортового та начіпного обладнання. 

Системний підхід дозволяє сформулювати основні завдання проектування та будівництва 
БНС, що враховують взаємний вплив конструктивних рішень окремих його систем. 

Запропонований загальний комплекс основних завдань створення БНС та одержані 
рішення деяких завдань цього комплексу можуть бути теоретичною основою для планування 
проектних робіт зі створення БНС для дослідження внутрішніх водойм та прибережних 
акваторій. 
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Abstract. At this time, unmanned surface boats are increasingly used for hydrographic and 

environmental protection studies of inland water bodies and coastal waters. The creation and use of 
this type of equipment is currently one of the main directions of the development of technical means of 
studying the aquatic environment. 
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