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PC − регулятор швидкості; РМ − регулятор моменту; РТ – регулятор струму; КП1, КП2 − координатні пе-
ретворювачі; РФ − регулятори фазних струмів; АД − асинхронний двигун, ДП − датчик  положення; ТГ − тахо-
генератор. 

У двигуні подвійного живлення, де потокозчеплення статора практично постійне, мінімально можливий 
струм ротора досягається при коефіцієнті потужності ротора, що дорівнює одиниці. У цьому випадку при но-
мінальному моменті повний струм ротора дорівнює номінальному активному струму. 

Для двигунів потужністю 500-3500 кВт можливе зменшення струму ротора на 9-12 % при номінальному 
моменті. 
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1. Тучинов М.С. Судовой бесконтактный електропривод [Текст] / М.С. Тучинов – Л: Судостроение, 1978. 
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2. Москаленко В.В. Электрический привод [Текст] / В.В. Москаленко – М. Издательский центр «Акаде-

мия», 2007. – 368 с. 
3. Бабаев А.М. Автоматизированные судовые электроприводы [Текст] / А.М. Бабаев, В.Я. Ягодкин. – М. : 

Транспорт, 1986. − 448 с. 
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ВИКОРИСТАННЯ АДАПТИВНИХ РЕГУЛЯТОРІВ У СУЧАСНИХ 
КОМПЛЕКТНИХ ЕЛЕКТРОПРИВОДАХ 

В сучасних системах керування електроприводами актуальною є задача досягнення бажаних показників 
якості керування. Використання адаптивних регуляторів (АР) сприяє успішному розв’язанню цієї задачі. 

У сучасних комплектних електроприводах (КЕП) адаптивні регулятори не використовуються або викори-
стовуються вкрай рідко [1, 2]. Відсутність АР обумовлена тим, що в сучасних КЕП використовуються програ-
мовані логічні контролери. Функціональна схема класичного КЕП представлена на рис. 1. 

 

Рис. 1. Функціональна схема класичного КЕП 

Контролер отримує інформацію із кожного блоку електропривода, аналізує її та, базуючись на аналізі, 
формує необхідні команди для КЕП. Функції АР в цьому випадку бере на себе окремий контролер. 

Останні дослідження [3, 4], показують, що наявність регулятора може розвантажити контролер, який ке-
рує всім електроприводом. Сучасні АР можуть зробити систему керування більш робастною. В [3, 4] показано, 
що застосування адаптивного регулятору дійсно поліпшує роботу електроприводу, але не розглянуто засто-
сування АР у складі КЕП. 

В даному повідомлені розглядається використання АР у структурі сучасного КЕП. Була розроблена стру-
ктура сучасного КЕП з адаптивним регулятором; складена математична модель системи керування та прове-
дено дослідження динамічних характеристик КЕП з різними законами регулювання. 

На рис. 2. представлені перехідні характеристики КЕП з АР. Задаючись параметрами, запропонованими 
в [1], були отримані перехідні характеристики струму та швидкості. В обох випадках перерегулювання не пе-
ревищує 5%; час перехідного процесу – менше 0,06 с. Однак, в системі з АР відсутня статична помилка, що 
підтверджує наявність властивості робастності. 

Також був проведений синтез регулятору, за результатами якого з’ясовано, що зміна постійної часу АР 
не впливає на роботу електропривода (рисунок 2, крива 2), проте зміна коефіцієнту передачі регулятора в 
десять разів значно зменшує перерегулювання, яке складає 0,38% (рисунок 2, крива 3), але збільшує час пе-
рехідного процесу t=0.6c. При цьому двигун плавно розганяється (рисунок 2 крива 4) і має значно менший 
кидок струму при пуску, що є бажаним для двигуна постійного струму.  
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Рис. 2. Перехідні характеристики КЕП з АР 
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