





























































































































	‎C:\Users\savch\OneDrive\Рабочий стол\fhjfjyfyhj\Грек.pdf‎
	‎C:\Users\savch\OneDrive\Рабочий стол\fhjfjyfyhj\КРБ_4311_Грек.pdf‎
	00_Титульний лист
	Кваліфікаційна робота
	Кваліфікаційна робота

	01_Лист завдання (двосторонній)
	Завдання
	на кваліфікаційну роботу бакалавра студенту
	КАЛЕНДАРНИЙ ПЛАН


	Завдання
	на кваліфікаційну роботу бакалавра студенту
	КАЛЕНДАРНИЙ ПЛАН

	на кваліфікаційну роботу бакалавра студенту
	КАЛЕНДАРНИЙ ПЛАН
	КАЛЕНДАРНИЙ ПЛАН



	02_Реферат
	03_Зміст
	04_Вступ
	05_Розділ 01
	06_Розділ 02
	07_Розділ 03
	3.1.3 На базі математичного опису елементів функціональної схеми системи керування електропривода обертання планшайби (п. 2.1, 3.1) складено структурну схему системи (рисунок 3.2). Система являє собою одноконтурну систему керування, з одним зовнішнім ...
	3.3.1 Побудова моделі системи керування в MATLAB
	3.1.3 На базі математичного опису елементів функціональної схеми системи керування електропривода обертання планшайби (п. 2.1, 3.1) складено структурну схему системи (рисунок 3.2). Система являє собою одноконтурну систему керування, з одним зовнішнім ...
	3.3.1 Побудова моделі системи керування в MATLAB

	08_Розділ 04_Охорона праці
	09_Висновки
	10_Список використаних джерел
	11_Додаток А Мультимедійна презентація


