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(57) Реферат: 

Система широтно-імпульсного регулювання двигуном постійного струму містить друковану 
плату, на якій розташовані мікроконтролер, кнопки керування, дисплей відображення режимів 
роботи, біполярний транзистор, роз'єми зовнішніх підключень. Додано: лінійні стабілізатори 
напруги L7812 та. L7805 для живлення мікроконтролера та мікросхем керування польовими 
транзисторами; DC-DC перетворювач та оптопара для гальванічної розв'язки силової частини; 
мікросхеми керування польовими транзисторами; польові транзистори, для більш високих 
навантажень; кварцовий резонатор, для більш стабільної роботи мікроконтролера.  
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Корисна модель належить до промислових та суднових електроустановок та може бути 
використана в устаткуванні з керованими двигунами постійного струму. 

Відома система широтно-імпульсного регулювання, що містить друковану плату, на якій 
розташовані мікроконтролер, кнопки керування, дисплей відображення режимів роботи, 
біполярний транзистор та роз'єми зовнішніх підключень [http://cxem.net/mc/mc110.php]. 5 

Задача корисної моделі - створити систему широтно-імпульсного регулювання двигунами 
постійного струму, в якій можна підключати більш широкий діапазон двигунів з більшою 
потужністю та гальванічною розв'язкою силової частини. 

Поставлена задача вирішується тим, що в систему широтно-імпульсного регулювання було 
додано діодний міст та лінійні стабілізатори напруги L7812 та L7805 для живлення 10 

мікроконтролера і мікросхем керування польовими транзисторами. Було додано DC-DC 
перетворювач та оптопара, для гальванічної розв'язки силової частини від системи керування. 
Було встановлено польові транзистори, для регулювання двигунами більшої потужності. Також 
було додано кварцовий резонатор, який забезпечує більш стабільну роботу мікроконтролера. 

Покращення компактності, точності регулювання, надійності та довговічності системи 15 

широтно-імпульсного регулювання досягається за рахунок модульності конструкції. 
Удосконалена система широтно-імпульсного регулювання двигунами постійного струму на 

Фіг. 1. 
Монтажна схема на Фіг.2. 
Система широтно-імпульсного регулювання складається з принципової схеми на Фіг.1, на 20 

якій розташовані зовнішній роз'єм живлення - 1, діодний міст - 2, лінійні стабілізатори напруги 
L7812 та L7805-3, мікроконтролер Attiny2313-4, символьний дисплей 16 × 2 HD44780-5, реле 
перемикання режимів роботи мікросхем IR2121-6, польові транзистори - 7, мікросхеми 
керування транзисторами - 8, транзисторний оптрон - 9, DC-DC перетворювач - 10, кнопки 
керування - 11. 25 

При роботі системи широтно-імпульсного регулювання забезпечується живлення від 
єдиного джерела живлення, модульність конструкції дозволяє легко замінювати елемент, який 
вийшов із ладу та перепрограмовувати мікроконтролер.  

 
ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 30 

 
1. Система широтно-імпульсного регулювання двигуном постійного струму, що містить 
друковану плату, на якій розташовані мікроконтролер, кнопки керування, дисплей відображення 
режимів роботи, біполярний транзистор, роз'єми зовнішніх підключень, яка відрізняється тим, 
що додано лінійні стабілізатори напруги L7812 та L7805 для живлення мікроконтролера та 
мікросхем керування польовими транзисторами. 
2. Система за п. 1, яка відрізняється тим, що додано DC-DC перетворювач та оптопара, для 
гальванічної розв'язки силової частини. 
3. Система за п. 1, яка відрізняється тим, що додано мікросхеми керування польовими 
транзисторами. 
4. Система за п. 1, яка відрізняється тим, що додано польові транзистори, для більш високих 
навантажень. 
5. Система за п. 1, яка відрізняється тим, що додано кварцовий резонатор, для більш 
стабільної роботи мікроконтролера. 
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